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« Software slouzi k detekci ryb v malych nadrzich

* Pracuje na principu lokalizace individualnich ryb v 3D prostoru pomoci
hloubkové mapy, kterou produkuje sensor Microsoft Kinect

« Systém umoziuje nepretrzité sledovani chovani rybiho hejna diky
snimaci technologii vyuzivajici blizké infraervené zareni, které je pro ryby
neviditelné. Nedochazi tak k ruseni chovani ryb.

« Systém detekuje pozice ryb 30krat za sekundu

« Vystupem systému je textovy soubor obsahujici souradnice ryb a
souhrnné statistiky o chovani (preferovana pozice, priimérna rychlost,
vytvareni hejna, sledovani)

Kinect for Windows v2 Sensor
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« Systém je tvoren tremi €astmi
* 1 -snimaé€ - Jedna se o Microsoft Kinect for Windows ver. 2.
« 2 — mérici pocita¢ — sensor je pfipojen k méficimu pocitaci, ktery provadi sbér
dat a jejich zpracovani
« 3 —software — software vyuziva ovladac¢u Microsoft Kinect, které
zprostredkovavaji komunikaci se snimaéem a nasledné provadi detekci

objektl ve scéné a jejich parametrizaci
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Sensor je umistén nad sledovanou nadrzi/akvariem
Sleduje scénu shora

Diky tomuto umisténi dochazi k minimalnim prekryvim ryb
Umisténi nad nadrz je vétSinou mozné ve vSech provozech
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« Sensor je k pocita€i pripojen prostrednictvim rozhrani USB3
« Poéitaé — minimalni konfigurace
« Operaé€ni systém — Microsoft Windows 7
- Ram 2GB
* Procesor —Intel i3 — nebo procesor s ekvivalentnim vykonem
* Disk - 200MB - pro ulozeni zaznamu z jednoho dne snimani

Pocitac
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Software

« Software je implementovan jako Stand alone aplikace spustitelna v prostredi

Microsoft Windows

« Software obsahuje jednu obrazovku pro vizualizaci méreni a nastaveni

parametru

* V prvnim kroku uzivatel nastavi snimanou oblast, spusti vytvoreni modelu
pozadi a nasledné software provadi automatické sledovani chovani ryb
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« Sensor je nutné umistit tak, aby v okné s nadrzi bylo vidét cela nadrz bez vyraznych odlesku na hladiné

+ Stisknéte tlacitko — Define corners. Pomoci mysi kliknéte na horni-levy-spodni (spodni znamenéa dno
nadrze) roh snimané oblasti, horni-pravy-spodni roh, dolni-pravy-spodni roh a dolni-levy-spodni roh

+ Stisknéte tlaCitko — Define aquarium. Pomoci mySi kliknéte na horni-levy-povrchovy (povrchovy znamena

oblast hladiny nadrze) roh snimané oblasti, horni-pravy-povrchovy , spodni-pravy-povrchovy roh a spodni-
levy-povrchovy roh
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* Uzivatel mize vybrat adresarF do kterého se budou ukladat dat

+ Je mozné ukladat pouze textové vystupy, nebo prvni obrazek z kazdého nahravani a nebo v8echny obrazky
sceny.

« Uzivatel nastavi délku nahravani
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* Vytvorfeni modelu pozadi

Vytvoreni pozadi

» Uzivatel stiskne tlaCitko Create background. Pro vétSinu uloh funguje dostate¢né predefinované nastaveni
parametru vytvofeni pozadi a neni nutné jej ménit. Software pouzije 300 snimku pro vytvofeni pozadi a poté
zaCne sledovat objekty ve scéneé.

« Uzivatel zkontroluje kvalitu detekce tak, ze sleduje detekované ryby (obdeniky kolem ryb). V pfipadé
detekce pfili§ mnoha objektd zvySi parametr Threshold. V pfipadé detekce pfilis malo objektl tento parametr
shizi.
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* Po nastaveni software uzivatel spusti zaznam

a5 Form1
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« Data jsou ukladana do vybraného adresare.
« Software uklada Ctyri typy dat

» Souradnice dna nadrze — Left-upper 146 90 788
Right-upper 386 86 757

ve formatu x,y,z Right-bottom 386 202 779
Left-Bottom 146 205 767

» Soufadnice povrchu nadrze - Left-upper 126 69

p: Right-upper 406 68
ve formatu x,y Right-bottom 406 205

Left-Bottom 127 205

Obrazky s detekovanymi objekty

Souradnice detekovanych objektd pro kazdy ¢asovy okamzik:
Format — Casova znacka,xyzxyz......

2018-09-13 13-06-35.498 326.6818 93.52273 810 44 374.2529 100.8391 756 87 165.3044 100.8406 789 69 258.5484 108.0968 813 31 241.3418 117.3924 816 79 370.5283
168.1321 775 53

2018-09-13 13-06-35.513 374.8171 99.85366 771 82 327.2667 93.57777 795 45 165.6176 100.4412 751 68 240.4737 117.4474 750 76 370.5091 168.2909 777 55
2018-09-13 13-06-35.547 375.1591 98.80682 760 88 327.9375 93.64584 793 48 166.2121 99.74242 753 66 239.75 117.6447 745 76 369.46 169.64 765 50

2018-09-13 13-06-35.579 375.0357 97.71429 748 84 329.1333 93.77778 796 45 166.3231 99.63077 755 65 238.8219 117.6712 746 73 271.7188 130.5313 0 32 367.7959
171.1429 770 49

2018-09-13 13-06-35.613 374.8889 96.83951 738 81 330.3488 93.7907 792 43 166.5538 99.30769 750 65 238.1528 117.7222 744 72 367.1346 172.1154 769 52
2018-09-13 13-06-35.679 374.7722 96.01266 736 79 332.85 94.1 793 40 167.1692 98.58462 752 65 236.2895 117.7895 751 76 270.4688 130.7813 0 32 365.5283 174 762
53

2018-09-13 13-06-35.713 374.7162 95.52702 750 74 167.5 98.28125 750 64 333.5555 94.28889 791 45 237.9626 116.271 776 107 270.0909 130.4545 0 33 365.0769
174.7885 770 52

2018-09-13 13-06-35.779 374.4849 94.81818 758 66 168.1667 97.65151 753 66 337.5217 94.34782 789 46 229.9351 119.2078 764 77 363.4815 176.6852 767 54



